Soluzione innovativa
per la gestione della logistica legata alla movimentazione delle
casse e treni all’interno dello stabilimento produttivo

Soluzione CMS - Cars Monitoring System
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Soluzione CMS - Cars Monitoring System

Lo scopo di CMS (Cars Monitoring System) e quello di digitalizzare i processi di spostamento di casse (piu in generale
mezzi/macchinari) durante la loro lavorazione all’interno di uno stabilimento produttivo, fornendo agli addetti gli strumenti per

organizzare e gestire le manovre con mappe interattive fruibili sia da PC che da dispositivi mobile tramite una moderna
applicazione web.
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Caratteristiche

Digitalizzazione del processo
cartaceo per la gestione della
manovre

Y

AN

Y

Planimetria interattiva dello
stabilimento con situazione
aggiornata in tempo reale

AN

Raccolta dei dati per
monitoraggio, analisi,
ottimizzazioni

Replicabilita della soluzione su altre tipologie di stabilimenti

RESP. MANOVRE

CAPI REPARTO

Visualizzazione

> real time e nel futuro del
posizionamento casse e
delle manovre richieste

Pianificazione
delle manovre

RESP. MANOVRE

CAPI REPARTO

RESP. MANOVRE

MANOVRATORI

Risoluzione

dei conflitti su Esecuzione
manovre e delle manovre
segnalazioni

Aggiornamento
real time della
situazione
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Panoramica programmazione
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E’ possibile programmare le manovre

sfruttando il suggerimento automatico

degli scarti
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Panoramica programmazione

PROGRAMMATA PER i ORA FINE
CASSA i

09:20 - 09:32

A Dashboard 2| Orario Ol —— e ) S — 1 — SETUP
e, S = DURATA TOTALE

Oppure SHIFT +

@ PROGRAMMATA PER ORAFINE

= Flanco mancive Planificazione =B [» SETUP I o e e i e s i i e s i e e i e G e ] e o G O e
- s N R A =" =

€ Esecuzione manovre
- = | : ELLA MAN 09:32 - 09:42
SETUP

Q@ Labeling —_——— DURATA TOTALE
1

X casse ST e s z Aggiungi manovra

@ Treni s Tes

- I

BB Anagrafiche
() Glomiorari lavorativi
© Fasce di priorita e = —
o d 0 d
&% Struttura stabilimento @ o [ H [“6hiom -

4 Gestione accessi

MANOVRA 68S 2° — 60N 2° MANOVRA 60N 2° — 45N 1°

PROGRAMMAZIONE 09:20 - 09:32 PROGRAMMAZIONE 09:32 - 09:42

£ Impostazioni

DURATA 12m DURATA 10m

DURATA EXTRA o DURATA EXTRA ‘ 0
(MINUTI) S (MINUTI)

DURATA TOTALE 12m DURATA TOTALE 10m

NOTE NOTE

152 824 21h d9m

i : 12h 33m ) E10008PA-TRO1S

. = E1o00epThON ANTICIPABILE ANTICIPABILE

CMS © 2022 DOGOBIT ENGINEERING S.r.l. T
: PRTRESNOS | TP0010PT | TE000IFT TA-0008 PT
e MAS-TRO21 | E1000SPA-TRO1S MAS-TROOT

’—’ R }'i‘N
{ 2thssm —{ ansom ——of  ——fo —
szi-l 12h 24m }—{ ErocsonTrOts ExgoopaTrots E1g0cephTRO1S _ e

di inserire contestualmente le 2 g ol g . T2hem PN

545

dello stabilimento, il sistema € in grado

20h 28m

] ] s, WESEE S cramonthon
- s R e i s
608 ~ P —
H ) wad. - Bh-4€ra- . - Bk Girs « « s 8d-Ch 40 femee(-3¢ 8hv 1S jEEml 3h 37m P« pPRGOMs pumm s ann s
Se si sposta la cassa da un lato all’altro & |
E S {ah46m |—{ 3nssm H=N

o

manovre necessarie per ambo i lati

. . . AD e e .
Soluzione CMS - Cars Monitoring System amsuperutensii 433 dogobit




Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Panoramica programmazione
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Panoramica programmazione

12:23:07 w tatono - @

| PROGRAMMATAPER  Domani 10:13
TRENO

A Dashboard MANOVRA

r:
« [ pomani 10:13

Planificazione |=

llg Stabiimento

= Elenco manovre

€ Esecuzione manovre
? Posiz.

Q Labeling

g Treni

X Casse

- G

BB Anagrafiche

() Glomi/orari lavorativi

© Fasce di priorita

& Struttura stabilimento &
4% Gestione accessi

£ Impostazioni

(]

CMS © 2022 DOGOBIT ENGINEERING S.r.l.

Si possono spostare treni e semi-treni

semplicemente selezionando uno dei
due estremi e indicando le posizioni di
arrivo delle varie casse
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Panoramica esecuzione
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Soluzione CMS - Cars Monitoring System
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Benefici ottenuti

4 )
Situazione in tempo reale aggiornata
automaticamente

\ Y

f [ () ] \
Situazione nel futuro in base alle manovre
inserite nel sistema

- /

s e )
Semplicita di inserimento manovre con
verifiche di fattibilita e suggerimenti di
manovre di scarto

\ )

4 : : )
Accesso al pannello di controllo da ogni
luogo, e sufficiente un accesso ad internet ed
un PC con un browser moderno

\ )

Notifiche automatiche immediate agli A
interessati in caso di variazioni con
miglioramento della comunicazione fra i
reparti ed i manovratori
/
a )
Archiviazione digitale dei dati relativi
all’esecuzione delle manovre
\_ /
4 )
Ottimizzazioni del processo grazie all’'analisi
dei dati raccolti
- /

Soluzione replicabile e adattabile in ogni
stabilimento produttivo per il monitoraggio
dello spostamento di mezzi/macchinari




Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Nuovi moduli in fase di realizzazione

Digitalizzazione delle richieste di accesso alle aree di testing

Sostituzione dei moduli cartacei compilati per le richieste da parte di interni e
ditte esterne alle aree di testing. Il processo interamente digitalizzato permette
ai responsabili di controllare e approvare le richieste direttamente da mobile.

Ripresa video in alta definizione dei treni in consegna

Ogni treno in consegna verra filmato da un sistema automatico durante la
manovra di uscita dallo stabilimento con 4 telecamere 8K. | video verranno
archiviati in automatico dal CMS e faranno parte della documentazione legata al

treno.
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Replicabilita e integrabilita

CMS nasce per risolvere un’esigenza specifica ma grazie alla configurazione
dinamica della mappa, delle posizioni e dei collegamenti all’interno dello
stabilimento e possibile modularizzarlo e quindi replicarlo e adattarlo per tutte
le realta che hanno necessita di monitorare e organizzare la logistica interna dei
propri magazzini e stabilimenti produttivi

CMS puo essere facilmente integrato con altri software gestionali esistenti o in
via di attivazione come ad esempio soluzioni ERP, WMS, MES o altro per
ottimizzare e snellire i processi aziendali. | dati raccolti dal sistema CMS possono
inoltre costituire una nuova fonte per alimentare i sistemi di Bl
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Attenzione alle esigenze del cliente

Affiancamento dei Key Users
fino dalle prime fasi

Esplicitazione dei requisiti
anche quelli non emersi nella fase
preliminare dell’analisi

Modalita di lavoro
Bottom-up
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Approccio e modalita di lavoro

Utilizziamo le migliori tecnologie per lo sviluppo software e ci aggiorniamo
continuamente per garantire:
sicurezza, affidabilita, scalabilita e alte prestazioni

| software che offriamo sono completamente realizzati dal nostro personale
e sono gestiti con le migliori best practice del settore

Siamo sempre proattivi ed a disposizione dei nostri clienti curando tutte le
fasi del rapporto, dall’analisi dei requisiti al post-vendita
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Gestione della logistica legata alla movimentazione di casse e treni nello stabilimento produttivo

Riferimenti
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Tel: +39 055 717457 Tel: +39 055 7477555
Web: www.superutensili.it Web: www.dogobit.com
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